3D Visualization in base sensor reference frame
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Thema fir eine Abschlussarbeit fiir Studierende (Bachelor):

Konstruktion Versuchsaufbau und Kalibrierung Sensorsystem

Zusammenfassung:

Im Rahmen des Forschungsprojektes KI-ASIC im Bereich

Automotive - Hochautomatisiertes Fahren soll ein Sensorsystem
bestehend aus Lidar- und Radarsensor sowie einer Stereokamera kalibriert
werden. Dazu ist ein geeigneter Versuchsaufbau zu konstruieren.
Anschlieend soll eine geeignete Software fur den Kalibrierungsvorgang
implementiert werden. Der Kalibrierungsprozess soll zum Schluss
hinsichtlich einer korrekten Datenfusion der einzelnen Sensoren validiert
werden.
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